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Robotique en math Activité 5 : Blocs « capteur de rotations » et « mathématique »

Défi 1: Compter le nombre de rotations

Le nombre
: Le robot de rotations
Faire avancer compte le = L'affichage
pendant nombre transformé dure
5 secondes de rotations en texte 3 sec.

Ol

3,000

rotations”

« Faire avancer le robot pendant 2 secondes, a une puissance de 75 %.

« Faire compter le nombre de rotations faites par I'une des roues; attention, il
faut s'assurer que "rotations" apparaisse dans les parametres.

« Envoyer ce nombre dans un bloc "nombre en texte", en utilisant un fil de
donnée (pour tirer un fil de données, il faut cliquer sur le plot du premier bloc
et amener ce fil jusqu'au plot du deuxiéme bloc).

« Relier ce bloc a un bloc "Affichage" et faire afficher ce texte pendant 3
secondes.

« Faites varier le temps de déplacement du robot (sans changer la
puissance des moteurs) afin d'obtenir d'autres valeurs: pendant 4
secondes; pendant 6 secondes; pendant 7 secondes.

o Noter les résultats.

Activité 5 : blocs « capteur de rotations » et

« mathématique » : Défi 1
Dureée du Nombre de rotations
déplacement

2 secondes

4 secondes

6 secondes

7 secondes
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Défi 2: Calcul de la distance en cm par le robot
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o Faire avancer le robot pendant 2 secondes, a une puissance de 75 %.

« [Faire compter le nombre de rotations faites par l'une des roues; attention, il
faut s'assurer que "rotations" apparaisse dans les parametres.

e Transmettre ce nombre dans le bloc "mathématique" et trouver les
parameétres qui donneront le déplacement en cm.

« Envoyer ce nombre dans un bloc "nombre en texte", en utilisant un fil de
donnée.

« Relier ce bloc a un bloc "Affichage" et faire afficher ce texte pendant 3
secondes.

o Faites varier le temps de déplacement du robot (sans changer la
puissance des moteurs) afin d'obtenir d'autres valeurs: pendant 4
secondes; pendant 6 secondes; pendant 7 secondes.

o Noter les résultats.

e Produire les modeéles algébriques demandés.
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Activité 5 : blocs « capteur de rotations » et « mathématique » : Défi 2
Durée du déplacement | Distance en cm Distance en Modeéles algebriques
(mesurée avec le | cm (affiché _ : .
Distance en fonction Vitesse du robot
rUban) par le FObOt) du nb. de rotations
2 secondes
4 secondes
6 secondes
7 secondes

Retour réflexif

Dans cette activité, concernant les modeles algébriques, qu'est-ce qui varie?

Y a-t-il des données constantes?

Réécrivez vos modeles algébriques en identifiant clairement vos variables.

Le premier modele permet-il de trouver la distance parcourue par le robot, peu
importe le temps proposé?

- Choisissez un temps qui n'est pas inscrit dans le tableau et calculez la
distance avec l'aide de votre modéle.

- Faites rouler votre robot pendant cette durée et comparez le résultat affiché
avec le résultat obtenu par calcul.
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Retour réflexif (suite)

Le deuxieme modeéle permet-il de trouver la vitesse du robot, peu importe la
distance parcourue et le temps? Cette vitesse est-elle la méme dans tous les
cas ?

e Quelles ont été vos difficultés lors de cette activité ?




